Tabela doboru Czujniki ultradzwigkowe
OsiSense XX

Czujniki z wyjSciem pétprzewodnikowym

10cm - 5cm 15¢cm 50cm - -
(regulowana)

20cm - - - 61cm 1m
6.4..51 6.4..102 0..200 2..50 25..152 Regulowanaw Stata Stata
stata stata stata stata stata trybie uczenia

PNP/NPN NPN PNP/ PNP PNP/NPN NPN lub PNP PNP/NPN PNP/NPN
lub PNP  NPN lub

NPN

IP 67 IP67 IP 67 IP67 IP67 IP 67 IP 67 IP 67

NO NO/NC NO NO NO NO NO

NC NC NC

M8 M8 M8 M12Jub M12 M12 lub z kablem M12 M12
iablem

12...24 V = z zabezpieczeniem przed odwrotna polaryzacjg

XX5 XX5 XXe12 XXV XX5

12A1e | 12A2e | A8e 18B1e]| 18A1e | 18A3e

XX5

18A3eel 2
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Czujniki z wyjsciem analogowym

50 cm (regulowana) 1 m (regulowana) 2 m (regulowana)
Regulowana w trybie uczenia Regulowana w trybie uczenia

4-20 mA/0-10 V 4-20 mA/0-10 V

IP 67 IP 65

M12 M12

12...24 V = z zabezpieczeniem przed odwrotng polaryzacjg

XX9 18A3e XX9 30A1e XX9 30S1e XX9 30A2e
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Wersja cylindryczna Wersja ptaska
Monitorowanie 2 pozioméw

230 218 230 7.6x19x33 16 x30x74 18x33x60 80x80x34
(M30 x 1.5) (M18x 1) (M30x 1.5) +@018
(M18x 1)

1 m/2 m w zaleznosci od 8m 50cm 1m/i2m 10cm - 25cm - 50cm 1m
modelu (regulowana) (regulowana) w zaleznosci (regulowa- (regulowa-

od modelu na) na)
- - - - - - 20cm - 61cm/

1m
Regulowana w trybie uczenia Regulowana w trybie uczenia 6.4...102stata 0...200 stata 51...254 0... 1000 Regulowana w trybie
stata stata uczenia
PNP/NPN PNPIlub NPN PNP PNP PNP/NPN NPNIlub PNP NPN/PNP  NPNIlub NPN/PNP NPN NPN
lub NPN lub NPN lub NPN PNP lub PNP lub PNP
lub PNP
IP 65 IP 67 IP 65 IP 67 IP 67 IP67 IP 67 IP 67 IP 67 IP67 IP 67
NO + NO NO NO + NC NO NO + NO NO NO NO NO+NO NO NO
lubNO+NC IubNO +NC NC NO + NC
M12 M12 M12 M12 M12 Konektorna  M12 M12 M12 M12 M12
kablu

12...24 V = z zabezpieczeniem przed odwrotnga polaryzacjg

XX6 30A1 JXX6V3AT JXX630A3 J XX218A3e | XX230A1e f XX7F1A2 |XXe F1A8 | XX7
XX2 30A2e¢ K1A2

XX6 30A2
XX6 30S1
Wersja ptaska
@30 (M30 x 1.5) 18x33x65+@18 (M18x 1) 80 x 80 x 34

XX7 V1A1 | XX8 D1A1

1 m (regulowana) 8 m (regulowana) 50 cm (regulowana) 1 m (regulowana)
Regulowana w trybie uczenia Regulowana w trybie uczenia

4-20 mA 0-10V 4-20 mA 0-10V 4-20 mA 0-10V 4-20 mA 0-10V
IP 67 IP 65 IP 67 IP 67

M12 M12 M12 M12

12...24 V == z zabezpieczeniem przed odwrotng polaryzacja

XX9V3A1e XX9 30A3e XX9V1A1e XX9 D1A1e

(*) Pozycje dostepne w katalogu anglojezycznym oraz na stronie www.tesensors.com.
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Wstep Czujniki ultradzwigkowe
OsiSense XX

Zalecenia

Czujniki ultradzwigkowe zostaty zaprojektowane do realizacji funkcji wykrywania obiektow

w standardowych aplikacjach przemystowych.

Ze wzgledu na brak redundantnych obwodow elektrycznych, czujniki te nie sg przewidziane do
zastosowania w uktadach bezpieczenstwa maszyn.

Rozwigzania dedykowane do uktadéw bezpieczenstwa, patrz katalog ,Safety solutions using
Preventa’.

Dziatanie czujnikéw ultradzwiekowych Prezentacja

Czujniki ultradzwigkowe umozliwiajg wykrywanie kazdego rodzaju obiektu bez wzgledu na:
m  materiat (metal, plastik, drewno, tektura, itp.),

m postaé (stata, ptynna, sypka, itp.),
m kolor,

m stopien przezroczysto$ci.

Znajdujg zastosowanie w aplikacjach przemystowych m.in. do :
B wykrywania pozycji cze$ci maszyn,
B monitorowania przeptywu materiatéw w transporcie poziomym: butelki szklane, opakowania
tekturowe, itp.
®  monitorowania poziomu:
- farb w opakowaniach
- granulatu w maszynach typu wtryskarka
m  wykrywania obecnosci szyby w procesie montazu samochodéw.

Czujniki ultradzwigkowe sg proste w instalacji. Wystepuja w wersji z konektorem lub kablem.
Dostepne sg réwniez dodatkowe akcesoria kablowe i montazowe.

Zasada dziatania

Zasada dziatania czujnikéw ultradzwiekowych opiera sie o pomiar czasu miedzy wystaniem fali
ultradzwiekowej i odbiorem fali odbitej od wykrywanego obiektu.

Czujniki ultradzwigkowe Osisense XX zawieraja:

1 generator wysokiego napiecia

2 przetwornik piezoelektryczny (nadajnik i odbiornik)
3 modut przetwarzajacy

4 moduty wyjscia

Wzbudzany przez generator wysokiego napiecia 1, przetwornik (nadajnik/odbiornik) 2 generuje
pulsacyjng fale ultradzwiekowa (200 do 500 kHz zaleznie od modelu), ktéra przemieszcza sie
w powietrzu z predko$cig dzwieku. Kiedy fala uderzy w obiekt, ten odbija fale dzwiekowa (echo),
ktéra wraca do przetwornika. Mikrokontroler 3 analizuje otrzymany sygnat i mierzy przedziat
czasu pomiedzy sygnatem transmitowanym i odbieranym.

) . ‘ Poréwnujgc otrzymany przedziat czasu do warto$ci zaprogramowanej, mikrokontroler steruje

m:mm,( )<)<> § Y p 9 D) > Target modutem wyjécia 4.
: Modut wyj$cia 4 steruje przetacznikiem potprzewodnikowym (tranzystor PNP lub NPN)

odzwierciedlajgcym dziatanie styku NO lub NC (wykrycie obiektu).

Zalety czujnikéw ultradzwiekowych

m  Brak fizycznego kontaktu z obiektem, co umozliwia wykrywanie delikatnych lub $wiezo
malowanych elementéw.

®  Wykrywanie kazdego materiatu, na tej samej odlegto$ci, bez wzgledu na kolor oraz bez
koniecznosci zastosowania wspoétczynnikéw korekeyjnych lub regulacii.

m  Funkcja uczenia, przez proste wcisniecie przycisku, umozliwia zdefiniowanie efektywnej
strefy dziatania jak réwniez minimalnej i maksymalnej odlegto$ci wykrywania (precyzyjna
eliminacja ,pierwszego planu”i tta, = 6mm).

®  Wysoka odpornos$¢ na dziatanie srodowiska przemystowego (produkty wykonane w ostonie
zywicy).

m  Technologia potprzewodnikowa: brak elementéw ruchomych w czujniku, czas uzytkowania
nie zalezy od ilosci cykli pracy.

B Szeroki wybér wyjs¢:

- wyj$cie cyfrowe do kontroli poziomu lub wykrywania obiektu
- wyjécie analogowe do systemoéw sterowania wymagajacych sygnatu proporcjonalnego do
odlegto$ci na ktérej obiekt zostat wykryty.
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Wstep (c.d.) Czujniki ultradzwiekowe
OsiSense XX

Definicie

Ponizszg terminologie definiuje standard IEC 60947-5-2:

m  Znamionowa strefa wykrywania (Sn)

Strefa ) Znamionowa strefa dziatania czujnika, dla ktérej czujnik zostat zaprojektowany. Nie brane sg
martwa  Strefa wykrywania (Sd) pod uwage odchylenia temperatury zewnetrznej, napiecia zasilania czy tolerancja produkcji.
Catkowity kat Standardowy .
wiazki obiekt m  Strefa wykrywania (Sd) )
T metalowy Strefa w ktdrej czujnik jest czuty na obiekt.
|
|
e I 90 m  Minimalna strefa wykrywania
|
ezt } '/' Dolna granica danej strefy wykrywania.
|
|

m  Maksymalna strefa wykrywania

Minimalna strefa Pewna strefa - N . .
Goérna granica danej strefy wykrywania.

wykrywania wykrywania (Sa)
|

|
Maksymalna strefa wykrywania _ m  Pewna strefa wykrywania (Sa)

Pewna strefa wykrywania zawiera sie w strefie wykrywania Sd. Graniczne warto$ci
ustawiane sg na state:

- na etapie produkc;ji dla czujnikéw ze statg strefg wykrywania,

- podczas konfiguracji dla czujnikéw z trybem uczenia.

m  Strefa martwa
Strefa pomiedzy czotem wykrywania czujnika i minimalng strefg wykrywania w ktérej obiekt
nie moze zostac¢ wykryty.

m Histereza
Histereza (H), to odlegto$¢ pomiedzy punktem wykrycia obiektu, kiedy standardowy obiekt
metalowy zbliza sie do czota czujnika, a punktem w ktérym obiekt zostaje ,uwolniony” gdy
ten oddala sig od czota czujnika.
Histereza jest istotnym parametrem $wiadczacym o stabilno$ci pracy czujnika.

Zblizanie obiektu

m  Powtarzalno$¢ dziatania
Powtarzalno$¢ dziatania (R) odnosi sie do powtarzalnosci odczytéw strefy wykrywania przy
kolejnych prébach jej pomiaru przy zmiennych parametrach zewnetrznych i w okre$lonym
PR = punkt wykrycia obiektu czasie: 8 godz, 10do 30 °C, Un  5%.
PE = punkt uwolnienia obiektu Wyrazona jest w procentach efektywnej strefy dziatania Sr.

m  Catkowity kat wigzki
Kat staty wzgledem osi odniesienia czujnika ultradzwigkowego.

m Standardowy obiekt metalowy
Norma IEC 60947-5-2 definiuje standardowy obiekt metalowy jako kwadratowa ptytke ze
stali migkkiej (Fe 360) o grubosci Tmm.
Boczny wymiar ptytki zalezy od strefy wykrywania:

Strefa wykrywania (mm) Wymiar obiektu (mm)
<300 10x 10
300 <d <800 20x 20

> 800 100 x 100

——————————— m  Spadek napiecia (Ud)
Ud Spadek napiecia odnoszacy sie do zaciskdw czujnika w stanie zamknietym (warto$¢
zmierzona przy pradzie znamionowy czujnika).

_____________________ 1 m  Opobznienie po zatgczeniu zasilania
Zasilanie ! Czas potrzebny na aktywowanie wyj$cia czujnika po zatgczeniu napiecia zasilania.

""" H I— 2 1 Napigcie zasilania
Wyjscie 2 Stan wyjscia (0 lub 1)
czujnika o t

1 2
- o= m Czas odpowiedzi
Wykrywany H ! I Czas odpowiedzi (Ra): czas liczony od momentu kiedy obiekt wchodzi w strefe wykrywania
obiekt =~ =====s- [ czujnika do momentu zmiany stanu wyjécia. Czas ten ogranicza predko$¢ poruszania sie
obiektu, ktéra zalezy réwniez od wymiaru samego obiektu.
Wyjscie Ra o A | Czas powrotu (Rr): czas liczony od momentu kiedy obiekt opuszcza strefe wykrywania
czujnika ' ] 1 czujnika do momentu zmiany stanu wyjécia. Czas ten ogranicza odstep pomiedzy dwoma

kolejnymi obiektami.
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564546

504422

537688

532243

537727

564530

564530

Numery katalogowe

Czujniki ultradzwiekowe
OsiSense XX, Ogolnego zastosowania

Cylindryczne, plastikowe lub metalowe

Zasilanie DC, wyj$cie potprzewodnikowe

System odbiciowy
Czujniki ze stalg strefa wykrywania
Czujniki Strefa  Funkcja/wyjscie Przylacze Nr katalogowy Waga
wykrywa-
nia (Sn)
5 m kg
g 912 0.05 NO/PNP + NO/NPN Konektor M8 XX512A1KAMS 0.01
Plastikowe .10 NO/NPN Konektor M8 XX512A2NAMS 0.011
NO/PNP Konektor M8 XX512A2PAMS8 0.011
218 0.15 NO/PNP + NO/NPN Konektor M12 XX518A1KAM12 0.033
Plastikowe
a18 0.05 NO/NPN Kabel (L=2m) XXV18B1NAL2 0.110
XX518A1KAM12 Metalowe Kabel (L=5m) XXV18B1NALS5 0.200
Kabel (L=10m) XXV18B1NAL10 0.340
Konektor M12 XXV18B1NAM12 0.050
NO/PNP Kabel (L =2 m) XXV18B1PAL2 0.110
Kabel (L=5m) XXV18B1PALS 0.200
Kabel (L=10m) XXV18B1PAL10 0.340
Konektor M12 XXV18B1PAM12 0.050
NC/NPN Kabel (L =2 m) XXV18B1NBL2 0.110
§ Kabel (L =5 m) XXV18B1NBL5 0.200
i Kabel (L= 10 m) XXV18B1NBL10 0.340
Konektor M12 XXV18B1NBM12 0.050
NC/PNP Kabel (L=2m) XXV18B1PBL2 0.110
Kabel (L=5m) XXV18B1PBL5 0.200
Kabel (L=10m) XXV18B1PBL10 0.340
Konektor M12 XXV18B1PBM12 0.050
Czujniki z regulowang strefg wykrywania
8 a18 0,50 NO/NPN Kabel (L=2m) XX518A3NAL2 0.080
s Plastikowe (regulo-  NO/PNP Kabel (L =2 m) XX518A3PAL2 0.080
wana) - No/NPN Konektor M12 XX518A3NAM1Z 0.033
NO/PNP Konektor M12 XX518A3PAM12 0.033
930 1 NO/PNP + NO/NPN Konektor M12 XX630A1KAM12 0.090
Plastikowe (regulo-  NO/NPN Konektor M12 XX6V3ATNAM12 0.090
wana)  No/PNp Konektor M12 XX6V3ATPAM12 0.090
NO/NPN + NC/NPN Konektor M12 XX630ATNCM12 0.090
Konektor M12 XX630S1TNCM12 (1) 0.090
NO/PNP + NC/PNP Konektor M12 XX630A1PCM12 0.090
Konektor M12 XX630S1PCM12 (1) 0.090
2 NO/NPN + NC/NPN Konektor M12 XX630A2NCM12 0.090
(regulow.) NO/PNP + NC/PNP Konektor M12 XX630A2PCM12 0.090
8 NO/NPN + NC/NPN Konektor M12 XX630A3NCM12 0.110
(regulow.) NO/PNP + NC/PNP Konektor M12 XX630A3PCM12 0.110
System typu bariera
Czujniki Strefa  Funkcja/wyjscie Przylacze Nr katalogowy Waga
wykrywa-
nia (Sn)
m kg
212
Nadajnik  0.20 Konektor M8 XXT12A8M38 0.020
Odbiornik 0.20 NO/PNP + NO/NPN Konektor M8 XXR12A8KAMS8 0.020
NC/PNP + NC/NPN Konektor M8 XXR12A8KBM8 0.020
218
XXT 180 + XXR 186 (system typu bariera) Nadajnik  0.61 Konektor M12 XXT18A3M12 0.040
Odbiornik 0.61 NO/PNP + NO/NPN Konektor M12 XXR18A3KAM12 0.040
NC/PNP + NC/NPN Konektor M12 XXR18A3KBM12 0.040
Nadajnik 1 Konektor M12 XXT18A4M12 0.040
Odbiornik 1 NO/PNP + NO/NPN Konektor M12 XXR18A4KAM12 0.040
NC/PNP + NC/NPN Konektor M12 XXR18A4KBM12 0.040
Akcesoria
Przycisk uczenia Zastosowanie Nr katalogowy Waga
z czujnikami kg
XXZPB100 Wybér okna wykrywania XX518A30AM12 XXZPB100 0.035
Wejscie: konektor zenski M12 i XX6V3AeAM12
Wyjscie: konektor meski M12
Inne przytacza i akcesoria montazowe
Patrz dziat ,Akcesoria kablowe” strona 390.
(1) Obudowa ze stali nierdzewnej 303.
Wstep: Wymiary: Schematy: Montaz i krzywe wykrywania:
strona 340 do 341 strona 344 do 345 strona 346 do 347 strona 348 do 349
342 (2] Telemecanique |
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Charakterystyka

Czujniki ultradzwiekowe

OsiSense XX, Ogolnego zastosowania
Cylindryczne, plastikowe lub metalowe
Zasilanie DC, wyj$cie potprzewodnikowe

Typ czujnika XX5 XX5 XXe XXV [XX5 XXe XX5 XX6 XX6 XX6
12A1 |12A2 [12A8 |[18B1 |18A1 18A3 |18A3e |V3A1 |[30A1 30A3
XXe M12/L2 30A2
18A4 30S1
Charakterystyka

Zgodnos¢ ze standardami C€,IEC 60947-5-2

Certyfikaty UL UL - UL, CSA - UL UL, CSA

Znamionowa strefa wykrywania (Sn) m 0.05 0.1 0.2 0.05 0.15 0.60 or |0.50 1 1or2 8

1(1) (1)
Strefa martwa (obiekt nie jest wykrywany) mm 0...6.4 |0...6.4 |- 0..2 0..19 |- 0...51 |0...100 |0...51 0...300
(XXBeA1)
0..120
(XXB30A2)

Okno wykrywania mm Stata Regulowanaz | Regulowanaz
uzyciem zdalnego, uzyciem przycisku
przycisku czujnika

System wykrywania Odbiciowy L . - . o - . . L4 .

Bariera - - L - - ° - - - -

Czestotliwos¢ transmisji kHz 500 360 200 300 300 180 200 75

Histereza mm <0.7 <0.7 - <3 - <25 <25 <25 <25 <12.7

Powtarzalnos¢ dziatania mm +0.7 £0.79 [£1.5 [+£0.79 [+1.27 |+£1.27 |£1.6 +0.87 +2.54

Kat wiazki (patrz krzywe wykrywania) 11° 10° 10° 10° 20 6° 6° 7° 10° 16°

Minimalny wymiar wykrywanego obiektu

Cylindryczny @ (w mm) @25 |@25 |@12 |@25 (@16 |038 @25 |@50 21.6 @ 51
przy odlegto$ci (w mm) przy 38 |przy 50 |przy przy 20 | przy 63 |przy 600 |przy przy przy 635  |przy
200 2114 |150 1000 4732
przy 1000
Odchylenie wykrywanego obiektu od kata 90° +10° |+£10° - +8° +10° - £7° +5° +7°lub +5°
+10° (1)
Materiat Obudowa ULTEM® Niklo- |ULTEM®| ULTEM®|Valox® |Valox® |ULTEM® |ULTEM®
wany
mosiadz|
Stal nierdzewna 303 dla XX630AS1eeee
Czoto wykrywania Epoksyd Epoksyd| Silikon | Silikon | Epoksyd| Epoksyd | Silikon Epoksyd
Przytacze Konektor M8, M8, M8, M12, M12, M12, M12, M12, M12, 4-piny| M12,
4-piny |3-piny |4-piny |4-piny |4-piny |4-piny |4-piny |4-piny 4-piny
Kabel - - - 3x0.34|- - 4x0.08| - - -
mm? mm?
Charakterystyka zasilania
Znamionowe napigcie zasilania 12...24 V = z zabezpieczeniem przed odwrotng polaryzacja
Napigcie graniczne 10...28 V= 10... 10...28 V=
36V =
Pobér pradu, bez obciazenia mA |25 | 50 15 60 |4o | 40 | 60 | 50,100 (1) | 50
Charakterystyka wyjscia
Wskazniki LED Stan wyjscia Z6ty LED - - Z6ty LED
Zasilanie Zielony LED - - - Zielony LED
Tryb uczenia - |— |— - - - Wielokolorowy LED

Zdolnos¢ zataczania (z zabezpieczeniem mA <100 <200 |<100

przeciazeniowym i zwarciowym)

Spadek napiecia \" <1 (NPN); < 1.5 (PNP); 1.1 dla XXe12 A8, < 2 dla XXV18B1e; 0.5 dla (XX630A2)

Maksymalna czestotliwos$¢ przetaczania Hz 125 125 125 80 80 40 40 70 101ub 16 (1) |2

Opodznienie Zatgczenie zasilania ms 20 20 20 5 350 100 100 75 720 800

Odpowiedz ms 2 3 0.4 4 3 10 10 15 201ub 25 (1) | 200
Powrot ms 2 8 0.4 4 3 10 10 75 20 200
Srodowisko
Stopien ochrony Zgodnie z IEC 60529 IP 67 IP65 |IP67 IP67 IP67 |IP67 |IP65lub |IP67
i IEC 60947-5-2 IP67 (2 IP67 (1)
Temperatura przechowywania °C -40...+ 80
Temperatura pracy °C -20...+ 65 0 0 0...+60|-20 0...+70/0...+60Iub|- 20...+
...+60 |...+50 ...+ 65 0...+ 50 (7) |60
Odpornos¢ na wibracje Zgodnie z IEC 60068-2-6 Amplituda £ 1 mm (f=10...55 Hz); + 2 mm dla XXV18B1
Odpornos¢ na uderzenia Zgodnie z IEC 60068-2-27 30 gn, czas trwania 11 ms, dla kazdej z 3 osi
50 gn, czas trwania 11 ms, dla kazdej z 3 osi (XXV18B1).

Odpornos$¢ na zaktécenia elektromagnetyczne Zgodnie z IEC 60947-5-2

(1) Zaleznie od modelu. (2) Podwdjna izolacja dla czujnikéw z kablem.
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